
机器人

  

-定义智慧机器人新高度-



品牌介绍

“歌乐士”智能产业生态-About ‘Grus’

“歌乐士”品牌，拥有智能充电、无人驾驶两

大产品体系，主要产品包含智能充电桩、智能充电

SaaS平台、无人驾驶车、智能服务机器人、车规级

无人驾驶解决方案及监管系统等。
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• 高通量计算技术
• 歌乐士平台架构
• ADAS、SLAM、

VSLAM技术

• 电动自行车充电桩
• 电动汽车充电桩
• 无人驾驶网联车
• 智能服务机器人

• 智能充电SaaS平台
• 无人驾驶控制平台
• DMA&ADAS应用平台
• 运行监管平台

• 产品定制化
• 设备OEM
• 平台本地化
• 服务全国化



基于歌乐士智能生态服务体

系，并网联动，实现主要区域服

务全覆盖。

• 已覆盖全球近10个国家及地区

• 覆盖中国20余个主要省级单位

• 落地100+地级市

• 拥有1800+社区服务点

• 拥有300+园区服务点

• 合作400+代理商

• 服务150万+用户

服务全球的体系

除中国大陆外，业务及服务团队已涉及泰国、英国、香港、新加坡等国家和地区



2018
~

2020

ü 聚焦无人驾驶基础技术研发；

ü 完成自研无人驾驶系统、远

程驾驶系统及线控车的研发、

应用。

2021
~

2023

ü 完成十多款应用在无人驾驶
产品中的适配；

ü 将无人驾驶系统移植到机器
人领域，实现室内外场景全
系列机器人产品的落地。

2024
~

......

ü 聚焦无人驾驶产品国产化；
ü 聚焦无人配送领域；
ü 完成园区无人配送车的研发

与应用；
ü 深耕道路级快递物流配送车

的研发与应用。

6年无人驾驶产品研发及产业化经验



技术服务能力介绍



Grus歌乐士-无人驾驶体系架构

线控底盘 驱动 转向 BMS 制动 悬架 灯控 。。。

自动驾驶
核心部件

云平台

激光雷达 超声波雷达 工控机双目摄像头 单目摄像头 高精度定位系统

前端云台管理后台 终端应用

VCU

算法层 环境感知算法 规划决策算法 导航定位算法 底层控制算法



Grus歌乐士-无人驾驶技术能力

高效导航

灵敏识别

智能决策

建图定位：100万㎡大尺度建图，复杂环境精准定位，动态

地图实时更新

环境感知：数据和场景驱动，多场景深度感知；行业独有的

脏污识别与污渍检测，垃圾识别准确率99%以上

路径规划：多模态路径设计，路面情况自适应，运行速度自

动调整

车辆控制：平稳启停，转弯灵活，通过性强

算法
能力

丰富的拓展功能：清扫、安防巡逻、配送、载人、指引...

全程无人化：自主乘梯、闸机联动、自动补电...

机构性能优越：模块化功能切换、服务效率高、耗材寿命长、

适应不同场景使用要求

应用
能力

智能作业：智能作业管理，支持任务排班、定时任务、远程控制等

高效远程运维：高效远程运维，支持设备异常预警及云端处理、在线

升级OTA

仿真平台：仿真平台，软件仿真为研发和测试提供高效科学依据，机

械仿真精准设计产品结构参数

开放API：开放API，打通AloT，拥抱万物互联时代

后台
能力

管理数字化：可视化数据管理平台，为决策提供可量化依据

深度学习平台：多维数据分析，数据闭环驱动产品快速迭代

数据
能力



针对各类无人化场景需求，打造完整系统解决方案
场景信息化

• 场景信息化导入云端
• 匹配作业模型
• 规划作业质量检查点/检

查方向
• 提前规划机器人运维管理
• 规划未来迭代可行方案

可视化管理

• 一屏展现任务规划、作业

任务及机器人运营质量

• 一屏调度无人作业机器人、

增减作业计划

• 手机端、平板端可阅读作

业信息，更新作业状态

无人作业平台

• 自研软硬一体架构
• 云端一体运算
• 自适应底盘，运行无

死角

运营管理

• 云端系统定期维护更新
• 机器人运营中监控
• 机器人集中化安全充电补

能
• 机器人规划定期维护保养

迭代升级

• 云端持续积累作业数据、运

营模式迭代，提升自动化率

• 机器人软件硬件迭代升级
• 拓充车型及新增无人运营机

器人/车辆



核心技术优势 全栈技术优化提升系统整体能力，强大云端支持端侧持续优化

云端大模型支持

认知提升 决策提升 执行效率提升

30%
端侧算力消耗

50%
传感器+算力成本

• 端侧视觉感知+云端作业场景语义

融合，提升模型认知能力
多模态

• 无接触传感器（视觉）+触觉感知；

确保作业主体与真实物理世界合理 

“碰撞”，确保真实作业的可达性复合感知

• 云端实时监督车端决策，“AI大模

型”训练“AI小模型”，提升决策

准确度，整体提升集群作业能力云端监督学习

• 混同触发，非均匀性决策流，确保

稳定、最小时间延迟决策
端侧AI决策

GRUS OS

GRUS EEA

• 通信效率高、部署稳定、资源占用

小

• 执行、行驶机构一体化核心电子架

构设计，提升信号传输效率，持续

优化成本



产品优势-核心技术部件自研、可控

无人车系列
产品

0事故率
L4级驾驶能力
硬件把控能力和底层研发能力

安全可靠

完整响应客户需求的正向
端到端设计能力正向设计

实现成本最优的定制与自主
可控能力自主可控

硬件：紧耦合强同步的传感器系
统硬件，感知算法的IP化
软件：自主可控的软件架构体系,
不依赖开源系统的“高建低用”
体系结构；

核心技术

无人驾驶套件
（硬件+软件）

         自研智能驾驶工控机                  激光雷达                        车载高清环视摄像机            融合UWB定位

自主可控软件架构体系                    

无人驾驶产品

软件平台：
多模态识别
技术加持的
无人驾驶软
件系统

不依赖卫星导航定位的融合
感知定位技术和导航系统

基于认知的复杂场景
行为决策与规划系统

硬件：
智驾脑和目
标感知系统

搭载行业首创的USlam融合定位技术，比Slam和VSlam更加可靠



产业链优势-掌控产业链关键节点

上游 中游 下游

主板

芯片

机电设备

通信元器件

电池

品牌规划

整车组装

应用改装等

软件、算法设计研发

售后服务

保险、金融

渠道服务

自主掌控 委外服务 自研委外兼顾



知识产权与检测报告 每 一 台 设 备 出 厂 前 需 经 过

1 8 项 严 格 测 试

ü 高温存储测试
ü 高温运行测试
ü 低温存储测试
ü 低温运行测试
ü 恒定湿热运行测试
ü 温度循环测试
ü 温度冲击测试
ü 烟雾报警测试
ü 粉尘盐雾测试
ü ESD静电抗干扰测试
ü 震动测试
ü 水淋测试
ü 防火测试
ü 老化测试
ü 主机反复开关测试等
ü 撞击测试
ü 急停急刹测试
ü 跌落测试



机器人产品介绍



核心产品-无人控制系统

无人驾驶∶ 远程驾驶、自动驾驶
自主巡航∶自主规划路线
自动避障∶障碍物识别、自动避让，添加电子围栏功能
自动作业：根据规划路线，实现自动作业
多环境适用∶适配复杂场景需求
远程调度∶根据需要，可实现多设备调度
自动充电：无需人工介入
操作简易：小程序/app一键设置运行路线和方式



核心产品-远程驾驶控制系统-1人操控10+台清洁设备



①无人驾驶安防巡逻车

尺寸:1380 mm x 780 mm x 1250 mm(长×宽×高)

重量:160 kg

最大速度:10km/h

巡航速度:0.3-1.1 m/s

减震系统:前双摇臂独立悬架、后双拖拽臂减振悬挂

转弯半径:2.5m

最大越障:100mm

续航时间:12h

续航里程:50km

导航定位精度:士20 mm

通信方式：4G、5G、专用频段



①无人驾驶安防巡逻车-场地巡逻

指挥中心/监控中心

无缝对接厂区监
控系统

室内外
自主巡逻

人脸识别、行为识别
白名单、黑名单识别

车牌识别
自动识别进出场车辆

人群喊话、宣传播报
双向语音系统/警灯警示

安防巡检
定期进行安防巡检

厂区室内外运行设备巡检室内外环境监测

Ø 无人驾驶∶ 远程驾驶、自动驾驶

Ø 自主巡逻∶自主规划、无人巡逻巡检

Ø 设备巡检：厂区内外设备运行状态实时动态监测

Ø 自动避障∶障碍物识别、自动避让

Ø 人脸识别∶重点人员识别与报警

Ø 车牌识别∶车牌比对、识别

Ø 语音对讲∶定点定时广播宣传、实时人群喊话

Ø 远程监控∶搭载360°云台，视频、语音实时回传，

可接入物业视频系统，支持30天视频回看

Ø 环境监测：有毒气体、污染物、声光电实时动态

监测预警、垃圾倾倒识别

Ø 一键求助∶紧急状况一键自动求助

重点区域
垃圾违规
倾倒识别...



①无人驾驶安防巡逻车-设备巡检

自动同步任务

不同设备任意线路
云同步/自主选择 约束巡检点

支持与固定机位巡检系
统数据同步

拍照/录像/告警/喊
话

区域自动匹配巡检对象



①无人驾驶安防巡逻车-巡逻巡检一体化

巡航频率：1.5小时/圈

巡逻车：二主二备

巡航路线：4.5公里

某350亩园区



②可移动数字讲解机器人-指引、接待、讲解一体化

可移动数字讲解机器人-搭载了行业领先的

Grus室内无人驾驶技术和先进的多模态识别技术，

较市场同类型产品，具有更加流畅的通过性、更

加直观的展示性和更强的互动性，且能根据讲解

节奏实时控制展厅屏幕的播放状态。

拟人形象
可视化展示

无人化
智能接待

智能路线
引导

实时语音
互动

  产品名称  作业速度

  可移动数字讲解机器人   2KM/h

  工作温度  外形尺寸

  -25℃-55℃ 1875*750【可定制】

  续航里程/时长   通讯协议

  30KM/12小时  4G、5G、WiFi



②可移动数字讲解机器人-指引、接待、讲解一体化

由技术人员绘制落地现场高精地图A

标记各区域展品、大屏精确位置B

参访客人可跟随数字讲解
员进行参观，由机器人进
行智能带路，并同步进行
讲解；期间，客人可随时
与机器人进行互动。

D

导入虚拟讲解员人
像、宣传音视频等，
并与对应的展品、
大屏位置相匹配

C

可在企业数字展厅、城市展馆、博物馆、展会现场等
场景落地



②其他行政服务类机器人

消杀机器人 递送机器人 宣传机器人



③半封闭场景无人清扫车
尺寸：1500（L）×1000（W）×1450（H）

自身重量：100 kg

垃圾箱容积：55L 

最大速度：7.2km/h

作业速度：2km/h

刷盘功率：220W

刷盘速率：600rpm

转弯半径：1.5m

最大越障：50mm

全功率续航时间：6h

充电时间：2h

最大清洁效率：8600㎡/h

续航里程：40km

导航定位精度：士20 mm

通信方式：4G、5G、wifi、专用频段

其他：可加配自动化洒/冲水装置园区厂区 学校公园 街道 广场 体育馆

多种垃圾识别与追踪

自动唤醒
自动泊车
自动规划

贴边清扫模式
自适应清扫模式

动态障碍物识别



③半封闭场景无人清扫车

水泥石板路

石块路

砖块路

碎石路
PC砖

塑胶路

≥ 
12*



④封闭场景自动清洁机器人
尺寸：1000（L）×680（W）×980（H）

自身重量：55 kg

垃圾箱：38L

最大速度：3.6km/h

作业速度：1.8km/h

刷盘功率：150W

刷盘速率：270rpm

转弯半径：0m

最大越障：20mm

全功率续航时间：4h

充电时间：2h

最大清洁效率：2500㎡/h

续航里程：40km

导航定位精度：士20 mm

通信方式：4G、5G、wifi、专用频段

其他：可加配自动化洒/喷水/拖地装置

小巧灵活，无障碍穿行

清扫、吸尘一体化

自动充电\长续航

可与电梯通信，服务无止境

酒店公寓 写字楼 商场超市 会议展馆 其场场景



④封闭场景自动清洁机器人

1

2

3

4

57

①激光雷达         ②深度摄像头

③超声波雷达       ④跌落传感器

⑤急停安全按钮     ⑥碰撞传感器

⑦操作仓（垃圾箱）

⑧高速刷盘
6

8

融合PID、模糊控制、神经网络等先进算法

≥ 6 *



不同地面均可深度清洁

④封闭场景自动清洁机器人

2小时可完成4000平米办公场地自动化清洁

毫米级避让突然出现的人/物



⑤道路级无人清扫车
Ø 尺寸:2390（L）×1230（W）×1725（H）
Ø 自身重量:300 kg
Ø 垃圾箱容积：150L 水箱容积∶100L
Ø 最大速度:15km/h
Ø 作业速度：3-5km/h
Ø 最大清洁效率：10000㎡/h
Ø 刷盘功率：220W
Ø 刷盘速率：600rpm
Ø 转弯半径:2.5m
Ø 最大越障:50mm
Ø 续航时间:6h
Ø 续航里程:40km
Ø 导航定位精度:士20 mm
Ø 通信方式：4G、5G、wifi、专用频段
Ø 其他：可加配自动化洒/冲水装置

Ø 人机协作，冲水、扫地
一体化作业

Ø 覆盖式清扫，吹扫一体
化

Ø 厘米级别贴边清扫，清
扫更彻底

Ø 搭载过滤防尘设备，清
扫过程中抑尘效果明显

园区厂区 学校公园 街道 广场 体育馆



⑤道路级无人清扫车

辅道

机动车道

人行道

工业园区

洗扫 收集 转运



⑥道路级无人驾驶配送车

材质与承重 续航与速度 尺寸与容积

纯钢骨架

更坚固

铝合金外壳

更轻量化

载重能力＞500KG

行驶速度  0~25KM/H

越障高度     100MM

综合续航 10H/120KM

整体尺寸：2782*1295*1974(mm)

内部空间：2660*1100*1500(mm)

载货容积≥5m³



⑥道路级无人驾驶配送车-满足功能型无人驾驶车38类测试要求

精准识别交通标标志
标线

地图系统与视觉系统融合，实
时识别交通信号灯识别

机动车、行人、非机动车识别

障碍物精准识别，指挥车辆制动或绕行 前后方车辆状态实时识别



⑥道路级无人驾驶配送车-赋能数字化物流体系建设

配送周转仓  to 终端快递驿站

工厂园区内生产部件周转

大货城配 城内承运 团购配送
......

城市中心仓  to 配送周转仓



⑥道路级无人驾驶配送车-多终端操作，一键派收

经济效益对比

l 单次载货500-800件

l 每天运行时间最长12H

l 运营成本：0.3元/件+用工成本+用车

成本

l 有一定风险

无人
配送车

传统
配送车

l 单次载货500-800件

l 可24H持续运行

l 运营成本：0.1-0.15元/件

l 主动安全保护、远程监管



⑦搬运机器人

产 品 特 点 ∶ 搭 建 实 物 运 输 与 管 控 的 平 台 ，

实 现 实 物 流 与 信 息 流 的 统 一 、 融 合 。

集 成 解 决 方 案 ∶
1 ） 硬 件 设 备

智 能 存 取 数 据 终 端 、  室 内 外 无 人 运 输 车 、

室 内 智 能 物 料 搬 运 机 器 人 、 物 料 交 换 容 器 、

专 用 智 能 货 架 等

2 ） G r u s 智 能 配 送 管 理 平 台

实 现 无 人 运 输 车 、 物 料 搬 运 机 器 人 、 专 用 智

能 货 架 、 物 料 交 换 容 器 等 设 备 的 统 一 调 度 、

管 理 实 现 物 料 数 据 的 统 一 管 理 、 实 现 与 企 业

原 有 或 新 建 E R P \ M E S 等 系 统 数 据 对 接 。

企业
私有云

MES系统

Grus智能配
送管理平台

室内外无人运
输调度平台

物料调度平台

数据采集平台

仓储管理平台

生产设备、监测设备、物料计
数

智能存取数据终端

对接ERP\MES系统

室 外 无 人
运 输 车

室 内 无 人
运 输 车

室 内 智 能
物 料 搬 运

A G V

物 料 交 换 容
器 、 专 用 智

能 货 架

智 能 数 据 存 储 终 端



⑦搬运机器人

室 外 大 型 无 人 运 输 车

Ø 自动驾驶：可以通过Grus智能配送管理平台数据设

置指定路线作业，无人运输车能够根据用户选择的

路线完成自动驾驶, 通过预设路线，车辆可以接收

学习指令，用户通过遥控控制车辆行驶录入路线；

Ø 自动避障：搭载多模态识别技术，结合近距离补盲

技术 ，实现了无死角全方位立体感知，从而实现

在厂区外围道路的最优避障；

Ø 无障碍对接：通过Grus智能配送管理平台实现厂房

外无人运输车与厂房内智能搬运机器人的无障碍对

接，实现无人化、无接触化的运输体系构建。

Ø 自动驾驶：搭载多模态识别技术,可实现室外场

景到室内场景无人驾驶的切换；

Ø 通用技术接口：可与电梯、门禁等楼宇智能化

设备及erp\mes的对接，实现无人化配送至车

间分拣点；

Ø 搭载多种智能驾驶模式：可实现智能切换楼层，

进行自动驾驶、跟随行驶等多种状态下的运行。

Ø 自动驾驶：拥有与室内机器人同级别

智能驾驶系统；

Ø 智能搬运：可实现分拣后物料的高效

智能搬运、自动上下架、存取物料等

功能；

Ø 智能盘点：通过设备搭载的多传感器

融合，实现精准计数、自动盘点等功

能。

室 内 外 通 用 无 人 运 输 车 室 内 智 能 物 料 搬 运 A G V 、 物 料
交 换 容 器 及 专 用 智 能 货 架



⑦搬运机器人
erp

MES

仓库管理系统

配送调度系统 显示器
上传呼叫需求

下发任务指令

将ERP系统，自动仓储系统,
配送车/机器人输送调度系统进行
无缝接入可提升企业管理达到模
块化、智能化和简单化。

RFID

调度系统与物联网自动仓储
系统和ERP物管系统的应用，实
现了生产过程中从物料配置，检
验，收发物料，搬运这一体化系
统流程，可进一步提高企业生产
力。



⑦搬运机器人-厂区内搬运（可保温）、上架、入库

01.盘料库  02.锡膏柜  03.物料交换机  

04.PCB半成品库  05.散料库  06.PCB成品库  

07.机械手  08.零配件库  09.专用货架  10.成品库

人行路线

物料搬运机器人路线

室内无人运输车路线

室外无人运输车路线

车间内部

厂
区
内
、
车
间
外
部



⑧无人驾驶充电机器人
主要性能参数

整备质量

储能电池容量

最大充电功率

底盘类型

最大行驶速度

传感器配置

末端执行组件

储能应用

1600mm（L）* 800mm（W） *1300mm（H）

600-850kg

60-100KWh

120KW

独立转向，线控底盘（可支持自动驾驶）

1.5m/s

激光雷达、超声波雷达、双目相机、定位系统

充电枪、智能屏幕

分布式储能，车辆快速并联

歌 乐 士 智 能 移 动 充 电 机 器 人

整机尺寸

更便捷 更安全 更智慧 更高效

+ =



⑧无人驾驶充电机器人

让所有车位  都  
 变成充电车位

以 扩 建 包 含 1 0 个 充 电 桩 的 充 电 场 站 为 例 ：

传 统 方 案 ： 需 要 1 2 0 0 - 2 0 0 0 k w 的 扩 容 需 求 ， 涉 及 高 压 施 工 、 低 压 施 工 、

土 建 施 工 等 多 项 作 业 内 容 ， 耗 时 需 5 0 天 左 右 ， 总 投 入 成 本 需 要 约 1 0 0 万 。

移 动 充 电 机 器 人 ： 从 部 署 到 启 动 运 营 仅 需 耗 时 2 天 ， 且 无 需 额 外 扩 容 扩 网 、

扩 地 需 求 ， 用 " 移 动 超 充 " 和 “ 储 能 " 的 优 势 ， 优 化 现 有 电 容 的 利 用 率 与 传 递 效 率 ，

通 过 多 台 设 备 的 灵 活 机 动 调 度 破 解 充 电 服 务 中 的 布 桩 难 题 ， 总 投 入 成 本 最 低 仅 需

5 0 万 元 。

同等的快充效率：最高可支持的补能和充电效率达120KW

20%的电力需求：仅需为机器人提供电源，无需大规模电力施工

百倍的覆盖范围：1台机器人可覆盖上百个车位，实现快速充电

充电10分钟，狂奔300里



⑧无人驾驶充电机器人

 

充电站

化 整 为 零

移 动 充 电 机 器 人 摆 脱 了 地 理 的 电 力 限 制 ， 是 未 来 电 动 汽 车 最 灵 活 的 补 能 方 式

规 模 化 集 约 化 建 设

换电站

轻 资 产 ， 低 成 本 投 入重 资 产 ， 一 次 性 投 入 高

不 依 赖 电 网 扩 容依 赖 电 网 扩 容 建 设

部 署 灵 活选 址 条 件 高 布 局 受 限

机场&高铁站 写字楼

购物中心 物流中心

“无处不在”的车用移动超级充电宝

传统充换电站 移动充电机器人

更灵活的建设方式、更低的成本投入、更轻的电网压力



⑧无人驾驶充电机器人

在 落 地 场 景 内 为 机 器 人 提 供

1 0 多 平 米 的 充 电 房 ， 并 简 单 布 线

通 电 ；

无 需 大 规 模 电 力 、 土 建 施 工 。

有 自 动 驾 驶 需 求 的 场 景 ， 需 在

停 车 场 入 口 / 通 道 等 处 ， 绘 制 高 精 地

图 ， 以 便 后 期 无 人 化 运 行 ；

无 需 自 动 驾 驶 的 场 景 可 在 落 地

场 景 处 张 贴 移 动 智 能 充 电 机 器 人 及

服 务 的 宣 传 资 料 。

① ②

    前 期 需 配 备 运 维 人 员 1 名 ，

用 以 ：
• 保 障 现 场 充 电 正 常 运 行 ；
• 为 客 户 解 答 疑 惑 ；
• 确 保 充 电 点 消 防 安 全 ， 环 境 整 洁 等 。

后 期 可 无 人 化 托 管 。

③



⑨焊接机器人高精度技术赋能

适应非标性场景，实现真正的智能焊接： 无
需人工编程和示教，通过传感器识别、离线/
在线编程适应非标化、小批量、复杂的工件
焊接。 

保证编程效率： 离线编程取代人工编程，节
省大量焊接前编程时间，提高焊接效率。系
统通过深度学习工艺数据包，优化离线程序，
进一步提高效率；

保障焊接的稳定性和一致性： 生产现场无需
技术人员，智能系统贯穿焊接规划、控制、
调整全流程，焊接进度和质量不会因技术人
员变动而改变

高通量AI模型
作为“大脑” 

3D视觉作
为“眼睛” 

赋能

示教焊接机器人

智能焊接机器人 显著优势
Ø 兼容性、效率、稳定性方面

6轴机械臂，能够在复杂的
三维空间中灵活移动



⑨焊接机器人高精度技术赋能

使用视觉系统对焊接两端生成焊接路径

对生成对应焊缝层数和道数度计算

AI针对同一点位差异对焊接工艺做出调整

两端
同时
焊接
路径
规划

Ø 确保两端焊接机器人进行同步焊接，并满足强度、精度等质量标准
Ø 在工件位置偏差 士 50 mm内可自动识别，不受影响 
Ø 2 秒内识别出视场内所有焊缝信息，视觉精度0.01mm



⑨焊接机器人高精度技术赋能

三套机器人与两套单轴非标变位机组成实现四面高精度焊接

一套焊接机器人及两套单轴变位机平台实现四面高境地焊接

成
品
线
杆

成
品
双
工
位
座
椅
支
架
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